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Robot ambassadeurmarketing mobile 

Lesécranspublicitairesmobilesde 18,5pouceset leur contenu 

personnalisable,comprenant desimageset desvidéos,offrent une 

couverture complète pour une promotion efficace atteignantun 

public pluslarge. 

Livraison stabilisée 

Le nouveau châssisde qualité 

automobile et lesalgorithmes 

de contrôle desmouvements 

améliorent la stabilité de la 

livraison,ce qui permet de 

livrer diversarticlesdans 

des scénarios variés. 

Sécurité à perceptio 
omnidirectionnelle 

Notre solution innovante de pe 

avec 2 caméras frontales,3 capteurs 1 

une détection complète du châssis à l’ava s'ar 

automatiquement en casd’obstacleet navigueen do 

F E . 
o Dimensions du robot o Poids du robot 

57 cm x55cm x 129cm 55 kg (121,3lbs) 

(22,4 po x 21,7po x 50,8 po) 

o Charges maximales o Dimensions des plateaux 

40 kg (10kg/plateau) 410mm x 500 mm 

88,21b (22,0lb/plateau) (16,1p0 x 19,7 po) 

o Durée de rechargement o Vitesse de croisière 

4,5h 0,2 - 1,2m/s 

o Largeur min.de passage o Méthodes denavigation 

65 cm (25,6po) VSLAM et SLAM LiDAR 

| 

o Écran | 

Écrans LCD de 10,1pouces et de 18,5pouces 
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Interaction vocale par lA 

Propulsé par une intelligence 

artificielle avancée, BellaBot Pro 

dispose de capacitésde 

communication vocaleencore 

plus intelligentes :il accueilleles 

clients,explique etcompare les 

produits,et guide lesutilisateurs 

entoute fluidité. 

Mobilité supérieure 

Offrant lamobilité laplusfluide 

possible dansla même taille que les 

grandsrobotsde livraison,il navigue 

sanseffort danslesenvironnements 

complexesdesrestaurantset des 

commercesde détail. 

Vslam+ mis à niveau 

Lanouvelle technologie améliorée de —— 

positionnement VSLAM,associéeàunpuissant —— 

système de calcul,permet une cartographie rapide ——_— 

et transparente 

sansmodification de éñviinneme 
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